
АННОТАЦИЯ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

ОП.10 ЭЛЕМЕНТЫ ГИДРАВЛИЧЕСКИХ И ПНЕВМАТИЧЕСКИХ СИСТЕМ 

 

1.1. Область применения рабочей программы 

Рабочая программа учебной дисциплины является частью основной образовательной 

программы в соответствии с ФГОС СПО по специальности 15.02.10 Мехатроника и мобильная 

робототехника (по отраслям). 

Рабочая программа учебной дисциплины может быть использована по программам курсовой 

подготовки, переподготовки и повышения квалификации по направлению Оператор Мобильной 

робототехники Код С/01.6 -  С/03.6 

1.2. Место дисциплины в структуре основной образовательной программы: Учебная 

дисциплина относится к общепрофессиональным и входит в профессиональный цикл дисциплин 

учебного плана. 

1.3 Цель и планируемые результаты освоения дисциплины: 

 

Объем учебной дисциплины и виды учебной работы 

№ 

строки 
Вид учебной работы Объем часов 

1 Объем образовательной программы, 64 

 в том числе:  

2 самостоятельная работа обучающихся 2 

3 консультации 4 

4 суммарная учебная нагрузка во взаимодействии с 

преподавателем 

52 

 в том числе:  

 теоретическое обучение 22 

 практические занятия (если предусмотрено) 30 

 лабораторные занятия (если предусмотрено) - 

 курсовая работа (проект) (если предусмотрено) - 

5 промежуточная аттестация 6 

6 индивидуальный проект (если предусмотрено) * 

Промежуточная аттестация в форме экзамена  

Код ПК,ОК Умения Знания 

ПК 1.1 Готовить инструмент и оборудование к 

монтажу; 

Осуществлять предмонтажную 

проверку элементной базы 

мехатронных систем; 

Осуществлять монтажные работы 

гидравлических, пневматических, 

электрических систем и систем 

управления; 

Контролировать качество проведения 

монтажных работ мехатронных систем 

Порядок подготовки оборудования к 

монтажу мехатронных систем; 

Технологию монтажа оборудования 

мехатронных систем; 

Теоретические основы и принципы 

построения, структуру и режимы 

работы мехатронных систем;  

Правила эксплуатации компонентов 

мехатронных систем 

ПК 1.4  Технологии анализа 

функционирования датчиков 

физических величин, дискретных и 

аналоговых сигналов 

ПК 2.3 Производить разборку и сборку 

гидравлических, пневматических, 

электромеханических устройств 

мехатронных систем 

Технологическую 

последовательность разборки, 

ремонта и сборки узлов и механизмов 

мехатронных систем 
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